Конспект урока по робототехнике: Микроконтроллер LEGO MINDSTORMS EV3
Предмет: Робототехника
Класс: 3 класс 
Тип урока: Обучающий (комбинированный)
Продолжительность: 45 мин  
Цели урока:
Образовательные:  
· ознакомление учащихся с устройством и возможностями контроллера LEGO MINDSTORMS EV3;
· формирование базовых представлений о принципах работы микроконтроллеров.
Развивающие:  
· развитие технического мышления, способности анализировать устройство сложных механизмов;  
· совершенствование навыков командной работы и взаимопомощи.
Воспитательные:  
· привитие интереса к техническому творчеству и инновациям;  
· повышение мотивации к обучению новым знаниям и умениям.
Планируемые результаты:
Предметные:  
· понимание функций и назначения микроконтроллера LEGO MINDSTORMS EV3; 
· навык подключения устройств к микроконтроллеру и запуска простой программы.
Метапредметные:  
· способность планировать и организовывать работу в группе;  
· умение формулировать проблему и находить пути решения задач.
Личностные:  
· ответственное отношение к выполнению учебных заданий;  
· осознанное стремление развивать творческие способности и креативность.
Материалы и оборудование:
· набор LEGO MINDSTORMS EV3;  
· ноутбук с установленной программой LEGO MINDSTORMS EV3 Software;  
· экран или доска для показа презентационных материалов.
Ход урока
1. Организационная часть (2 мин.)
Приветствие, проверка присутствующих, подготовка рабочего места.
2. Повторение пройденного материала (5 мин.)
Вопросы классу по предыдущему уроку:  
Что такое робот?  
Чем отличается автономный робот от управляемого вручную?  
Назовите основные компоненты конструкции робота.
3. Постановка проблемы (3 мин.)
Преподаватель объясняет важность понимания принципа работы микроконтроллера для успешного проектирования роботов.  
4. Теоретическая часть (20 мин.)
Изложение учителем новой темы:  
Устройство и назначение микроконтроллера LEGO MINDSTORMS EV3.  
Особенности интерфейса: порты ввода-вывода, дисплей, кнопки.  
Возможности программирования: управление двигателями, обработка сигналов от датчиков.
Демонстрация преподавателем образца подключённых компонентов (моторов, датчика света и ультразвукового датчика).
5. Работа в группах (30 мин.)
Групповая практика: каждая группа получает задание подключить двигатель и датчик света к микроконтроллеру, написать простейшую программу для включения двигателя и отображения показаний датчика на экране контроллера.  
Помощь преподавателя в устранении возникающих трудностей.  
6. Презентация выполненной работы (10 мин.)
По очереди каждая группа показывает готовый проект, комментируя шаги своей работы и полученные результаты.  
7. Рефлексия (5 мин.)
Довольны ли ребята результатами своего труда?  
Были ли трудности в процессе выполнения задания?  
8. Итог урока (5 мин.)
Подводятся итоги урока, отмечаются успехи каждой группы, выдаются оценки. Домашнее задание: подготовить доклад о применении робототехники в реальной жизни.  

